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- wie sie z. B. im Uberwachungsbetrieb auftreten können - einen durch Funkenstörungen nicht beeinträchtig-

ten Empfang. Für Anlagen mit Servomechanismen (automatische Nachführung) sind Drehsteuerungen mit

thyristorgesteuerten Gleichstrommotoren auf besondere Bestellung lieferbar.

Das relativ hohe Drehmoment von über 50 kpm erlaubt auch den Aufbau größerer Anordnungen Die zu-

lässige axiale Belastung der Drehsteuerungen beträgt 2OOO kp. Dieser Wert ist für die horizontale Achse

(bei HA 255i..) als Radialbelastung, also senkrecht zur Achse, zu verstehen

Für Modifikationen in der Anwendung - wie Erregerdefokussierung, Polarisationsumschaltung, Anderung

der Drehgeschwindigkeit - stehen in Verbindung mit anderen Bediengeräten Drehsteuerungen der gleichen

Typenreihen jedoch mit unterschiedlicher Bezeichnung hinter dem Schrägstrich zur Verfügung (2. B. HA 55/

22-2 mit zwei Drehgeschwindigkeiten).

Technische Daten

Drehebene
/Az: Azimut \(Fl : Flevarion,,

Drehbereich2)
Endanschlag
Verstellbereich
Drehgeschwindigkeit
Zulässiges

Trägheitsmoment
Antriebsmoment
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Axialbelastung
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Drehrichtungsumschaltu ng

Drehgeschwindigkeit der
Drehsteuerung

Skala
Anzeigebereich

Auflösung
Art der Rückmeldung
Frontplattenbreite

Druckknöpfe

3o/s

360o Az
1800 Et

2Ölteilstrich
400-Hz-Drehmelder
19"

Drehschalter

3'/s

360c Az
:t 11oo El

2o/Teilstrich
400-Hz-Drehmelder
520 mm

Drehschalter

3o/s u. 6o/s

2x360o Az

-20...+2000E|
2o/Teilstrich
400-Hz-Drehmelder
19"

') Unter den Bestellnummern HA 55/21'2 und HA 255121-2 auch für 220 V Drehsirom lieferbar
,) Endschalter stillseleqt

Hauptabmessungen
der Drehsteuerunqen
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DREHSTEUERUNGEN HA 5512 U ND HA 255/2

Nlit dem Anzeige und Bediengerät HA 374/3 (Bild 5) für die Drehsteuerungen LA 5512 2 und HA 255/2-2 ist
nach Ausrüsten mit dem Lochstrelfenleser HA 379 Programmsteuerbetrieb moglrch. Zur Vorwahl von 20 Loch

streifenstarts sowie zur exakten zeitlichen Zuordnung können der Digitalprogrammgeber CAZD BN 7832

und die Digita uhr CAD BN 7844 dicnen. Alle diese Geräte lassen sich beim Aufbau von Empfangsanlagen
für Satellitensignale (siehe Titelbild) dlrekt übernehmen.

Das Anzeige- und Bediengerat HA 55/2-1 (Bild 6) gestattet zusammen mit dem Defo kuss ier-Ste ue rg e rät
HA 362/31/50-1 die Wah von Erregerstel ung und Polarlsationsart (Anwendungsbeispie : Drehsteuerungen
HA 55/20 2 und HA 255120 2 i^ Faltparabol-Antennenan agen).

Bild 5 Frontansicht des
(oben) und des

Anzeige- und Bediengerätes
einsetzbaren Lochstreilenlesers

HA 31413

HA 379

Bild 6 Anzeige- und Bedienge.ät HA 55/2-1 (oben) und Delokussier
Ste!erqerät HA 362/31/5o-1 (unlen)

Fur die Bedienung der Drehsteuerunger HA 55/
21 2, HA, 55122-2, HA 25s/21 2 und HA 255122 2

mit zwei Drehgeschw ndigkeiten ist das Anzeige-
und Bediengerat HA 378/1 (B d 7) vorgesehen.
Polarisatlonswahl, Schaltung der Vorverstarker
und Ceschwindlgkeitsumschaltung erfo gen vom
Steuergerät aus. Die gegeniäufige AzimutskaLa
erlaubt bei Sektorbetrieb bequemes Ablesen eines
vorgewählten Winkels (Anwendungsbeispiel : vier
f ache Kreuz-Yagl-Antenne).

Bild 7 Anueige- !nd Bedienserät HA 378/1 Iür Drehsteuerunqen mit
umschaltbaren Geschwi.diqkeiten
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